ESQUEMA DEL PLAN DE REPROGRAMACION DE HORAS LECTIVAS

I. DATOS DE LA INSTITUCION EDUCATIVA:

1.1. Nombre del IES: CARLOS CUETO FERNANDINI
1.2. Cédigo Modular: 1065572

1.3. Programa de Estudios: ELECTRONICA INDUSTRIAL
1.4. Fecha de inicio del periodo académico: 23/08/2021

1.5. Fecha de cierre del periodo académico: 31/12/2021

Il. OBJETIVOS:

2.1. Objetivo general: Planificar el proceso de ensefianza aprendizaje para el semestre 2021_2 bajo la modalidad virtual considerando las actividades sincrénicas y asincrénicas para el logro de las
competencias de cada médulo durante el estado de emergencia sanitaria a nivel nacional.

2.2. Objetivos especificos: 2.2.1 Programar las actividades pedagdgicas sincrdnicas y asincronicas del médulo de Instalacion y mantenimiento de sistemas eléctricos-electronicos para el logro de las capacidades
en las unidades didacticas de competencia técnica y de empleabidad bajo la modalidad virtual.

2.2.3 Programar las actividades pedagdgicas sincrénicas y asincronicas del médulo de Sistemas de Potencia y Automatizacidn para el logro de las capacidades en las unidades
didacticas de competencia técnica y de empleabidad bajo la modalidad virtual.

2.2.2 Programar las actividades pedagdgicas sincrénicas y asincronicas del médulo de Sistemas de Potencia y Automatizacidn para el logro de las capacidades en las unidades
didacticas de competencia técnica y de empleabidad bajo la modalidad virtual.
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IV. CRONOGRAMA DE REPROGRAMACION DEL PERIODO ACADEMICO (DIURNO)
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IV. CRONOGRAMA DE REPROGRAMACION DEL PERIODO ACADEMICO (NOCHE)
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